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Motornet DC Serie

Technische Spezifikation und Motorgröße
Versorgungsspannung 325 ... 750 VDC (±10 %)

Steuerspannung 18 ... 48 VDC (±10 %)

Umgebungstemperatur -10 ... 40 °C

Relative Luftfeuchtigkeit < 85 % kein Kondensieren

Aufstellhöhe 1000 m über NN mit 1,5 % /100 m  

Leistungsreduzierung

Schutzklasse IP65

Motorgröße 

Stillstands-

moment

T065 [Nm]

Nenndrehzahl

[min-1]

Spitzen

moment

[Nm]

Trägheitsmoment 

ohne Bremse

J [10-3 kgm2]
MDC60 1 6000 4 auf Anfrage

MDC70 2 6000 8 0,15

MDC100 6 3000 18 0,50

400 VAC Version

Typ Lm H W

MDC60 auf Anfrage auf Anfrage 60

MDC70 287 130 70

MDC100 262 150 100

Abmessungen 
Abmessungen in mm

EtherCAT Echtzeit  •	
CoE (CAN over Ethernet)

CANopen•	

We reserve the right to make technical changes. The data correspond to the technical state at the time of printing.	 192-141015N1	 2009 / 09 
© 2009 Parker Hannifin Corporation	

Motornet DC Series

Technical Specifications and Motor Sizes
Power supply 325 ... 750 VDC (±10 %)

Control supply 18 ... 48 VDC (±10 %)

Operation temperature -10 ... 40 °C

Operation humidity < 85 % non condensing

Altitude 1000 m altitude with 1.5 % derating every 100 m

Protections IP65

Motor size 
Stall torque

T065 [Nm]

Nominal speed

[rpm]

Peak torque

[Nm]

Inertia 

without brake

J [10-3 kgm2  ]
MDC60 1 6000 4 on request

MDC70 2 6000 8 0.15

MDC100 6 3000 18 0.50

400 VAC Version

Type Lm H W

MDC60 on request on request 60

MDC70 287 130 70

MDC100 262 150 100

Dimensions 
mm for dimensions

EtherCAT realtime  •	
CoE (CAN over Ethernet)

CANopen•	




